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Interférences par
division d’amplitude :
Interférometre de
Michelson
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+ A la fin de ce chapitre, vous devez étre capable de

Décrire les composants d'un interférometre de Michelson ainsi que
son fonctionnement en lame d'air et en coin d'air ;

Discuter de la localisation des interférences dans ces deux
configurations ;

Etablir I'expression de |'ordre d'interférence en configuration lame
dair;

N\

Décrire la méthode expéerimentale permettant d'acceder a la
longueur de coherence d'une raie ou a |'écart spectral d'un doublet.
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Interférometre de Michelson en lame d’air — Zoom sur la lame d'air

Différence de marche en lame d’air

La différence de marche d’un interférometre de MICHELSON réglé en lame d’air est
g
= 2necost

ou n est l'indice optique du milieu parcouru dans les bras, e la distance qui sépare les miroirs fixes
et mobiles et 7 I’angle d’incidence du rayon interférant en M.
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FIGURE D'INTERFERENCE EN LAME D'AIR




TERFEROMETRE DE MICHELSON
T DU CHARIOTAGE EN LAME D'AIR
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TERFEROMETRE DE MICHELSON
I CONTACT OPTIQUE & LOCALISATION
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Contact optique, teinte plate

Le chariotage du miroir mobile permet d’annuler I'épaisseur de la lame d’air fictive. La position
du MICHELSON pour laquelle e = 0 est appelée le contact optique.

La figure d’interférence obtenue lors du contact optique est appelée teinte plate.

Surface de localisation du Michelson en lame d’air

On appelle surface de localisation du MICHELSON en lame d’air, la surface sur laquelle sont
visibles les franges de la figure d’interférence.

Cette surface est localisée a l'infini dans cette configuration.
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Différence de marche en coin d’air

La différence de marche d’un interférometre de MICHELSON réglé en coin d’air est
g
0 = 2nax

ou n est l'indice optique du milieu parcouru dans les bras, o ’angle d’inclinaison entre les miroirs
fixes et mobiles et x la distance qui sépare le point d’incidence de 'intersection fictive des miroirs.




INTERFEROMETRE DE MICHELSON -
FIGURE D'INTERFERENCE EN COIN D'AIR
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Figure d'interférence obtenue en lame d'air pour une source de lumiere blanche



